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(57) Abstract: The invention relates to a tool holder, which can be driven in a pulsatory and/or rotative mann er and comprises a 
base body (3) containing a receiving bore (5) for a too] shaft (7) that has at least one recess (19). At least one locking body that can 
engage in the recess (19) of the tool shaft (7) is mounted in the base body (3) so that it can be radially displaced, a spring-loaded 
sliding sleeve (23) on the base body (3) interacting with the locking body (21). The aim of the invention is to provide an extremely 
stable automatic tool locking mechanism, which can also be used for heavy-duty hammer drills. To achieve this, the locking body is 
configured as a locking bolt (21) that extends transversally in relation to the longitudinal axis of the base body (3). A first guideway 
(35) for the locking bolt (21) is recessed into the base body (3), said guideway running obliquely towards the exterior and a second 
guideway (17) for the locking bolt (21) is located in the sliding sleeve (23), said guideway running radially towards the exterior. Both 
guideway s (35, 37) are positioned in relation to one another in such a way that during the displacement of the sliding sleeve (23) 
against the spring force, the locking bolt (21) simultaneously slides towards the exterior in both guideways (35, 37). 

[Fortsetzung auf der nachsten SeiteJ 
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(57) Zusammenfassung: Der erfmdungsgemasse Werkzeughalter, welcher schlagend und/oder drehend antreibbar ist, weist einen 
Grundkoiper (3) mit einer Aufiiahmebohrung (5) fur einen Werkzeugschaft (7) mit mindestens einer Ausnehmung (19) auf. In 
dem Grundkoiper (3) ist mindestens ein in die Ausnehmung (19) des Werkzeugschaftes (7) einrastbarer VerriegelungskSrper radial 
verschiebbar gelagert, eine auf dem Grundkoiper (3) federnd gelagerte Schiebehiilse (23) stent mit dem Vemegelungsk8rper (21) 
in Wirkverbindung. Eine automatische Werkzeugverriegelung von hoher Stabilitat, so dass diese auch fur schwere Bohrhammer 
verwendbar ist, entsteht dadurch, dass der VerriegelungskSrper ein quer zur Langsachse des Grundkorpers (3) sich erstreckender 
Sperrbolzen (21) ist, wobei eine erste Fuhrungsbahn (35) fur den Sperrbolzen (21) im GrundkSrper (3) eingelassen ist, welche schrag 
nach auBen verlauft, und in der Schiebehiilse (23) eine zweite Fuhrungsbahn (17) fiir den Sperrbolzen (21) vornanden ist, die radial 
nach auBen verlauft Beide Fuhrungsbahnen (35, 37) sind so zueinander angeordnet, dass bei einer Bewegung der Schiebehiilse (23) 
gegen die Federkraft der Sperrbolzen (21)gleichzeitig in beiden Fuhrungsbahnen (35, 37) nach au?en gleitet 
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Werkzeughalter far eine Handwerkzeugmaschine 
Stand der Technik 

Die vorliegende Erfindung betrifft einen Werkzeughalter fur 
eine Handwerkzeugmaschine - insbesondere Bohr- und/oder 
MeilSelhammer - welcher schlagend und/oder drehend antreibbar 
ist und einen Grundkorper mit einer Auf nahmebohrung fur 
einen Werkzeugschaf t mit mindestens einer Ausnehmung 
aufweist, wobei im Grundkorper mindestens ein in die 
Ausnehmung des Werkzeugschaf tes einrastbarer 
Verriegelungskbrper radial verschiebbar gelagert ist, der 
mit einer in axialer Richtung federnd gelagerten 
Schiebehulse in Wirkverbindung stent, so dass bei einer 
Bewegung der Schiebehulse gegen die Federkraft der 
Verriegelungskorper aus der Auf nahmebohrung heraus 
ausweicht . 

Ein derartiger Werkzeughalter ist beispielsweise aus der EP 
0 618 031 Bl bekannt. Bei diesem Werkzeughalter ist der 
Verriegelungskorper entweder als Kugel oder als Walze 
ausgefuhrt, die in einer schrSg zur LSngsachse des 
Grundkorpers verlaufenden Fuhrungsbahn verschiebbar gelagert 
ist. Die Fuhrungsbahn hat einen an die Kugel angepassten 
kreisformigen Querschnitt. Anstelle der Kugel kann auch in 
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clerselben Fiihrungsbahn eine Walze gelagert sein, welche die 
Form einer in Langsrichtung der Fiihrungsbahn langgestreckten 
Kugelhat. Ein derartiger Werkzeughalter ist eher geeignet 
far einen Einsatz bei leichteren Bohrhammern (< 5 kg) . 

Fur schwere Bohr- und Meiftelharamer sind bisher aus 
Stabilit&tsgriinden automatische Verriegelungen, wie man sie 
von leichten BohrhaMnmern her kennt, nicht verwendet worden. 
Bei schweren Bohr- bzw. MeiflelhaMnmern ist das jeweils in die 
Werkzeughalterung eingesetzte Werkzeug von Hand mit einer 
von der Aufienseite der Werkzeughalterung her betatigbaren 
Sperrvorrichtung verriegelt bzw. entriegelt worden. 

Der Erfindung liegt nun die Aufgabe zu Grunde, einen 
Werkzeughalter der eingangs genannten Art anzugeben, welcher 
eine automatische Werkzeugverriegelung von hoher Stabilitat 
aufweist, so dass diese auch fur schwere Bohr- und/oder 
MeiJ5elha\mmer verwendet werden kann. 

Vorteile der Erfindung 

Die genannte Aufgabe wird mit den Merkmalen des Anspruchs 1 
dadurch gelost, dass der Verriegelungskorper ein quer zur 
Langsachse des Grundkorpers sich erstreckender Bolzen ist, 
dass eine erste FUhrungsbahn fur den Bolzen im Grundkbrper 
eingelassen ist, welche in Verschiebungsrichtung der 
Schiebehulse schrag nach auften aus der Auf nahmebohrung 
heraus veriauft, dass in der Schiebehulse eine zweite 
Fiihrungsbahn fur den Bolzen eingelassen ' ist, die radial nach 
auUen aus der Auf nahmebohrung des Grundkorpers heraus 
verlauft und dass beide Fuhrungsbahnen so zueinander 
angeordnet sind, dass bei einer Bewegung der Schiebehulse 
gegen eine Federkraft der Bolzen gleichzeitig in der ersten 
Fiihrungsbahn und in der zweiten Fiihrungsbahn nach aufcen 
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gleitet. Durch die Verwendung eines sich quer zur Langsachse 
des Grundkorpers des Werkzeughalters erstreckenden Bolzens, 
der in zwei Ftthrungsbahnen sowohl im GrundkSrper als auch in 
der SchiebehUlse geftihrt ist, entsteht eine sehr stabile 
automat ische Verriegelungsvorrichtung fur Werkzeuge wie 
z. B. Bohrer oder Meiftel. 

Vorteilhafte Weiterbildungen der Erfindung gehen aus den 
Unteranspruchen hervor . 

Auf dem Grundkbrper kann ein Widerlager fiir eine auf die 
Schiebehulse einwirkende Druckfeder f ixiert * sein, wobei das 
Widerlager vorteilhaf terweise eine radiale Stlitze fiir die 
Schiebehulse bildet. Wenn das Widerlager den Grundkorper 
ringfdrmig umschlieflt, entsteht dadurch eine Staubabdichtung 
zwischen dem Grundkorper und der auf dem aufteren Rand des 
Widerlagers aufliegenden Schiebehulse. 

Die SchiebehUlse weist vorzugsweise in zwei einander 
gegentiberliegenden Wandbereichen Aussparungen auf, welche 
die zweite Fuhrungsbahn fiir den Sperrbolzen bilden und in 
die die beiden Enden des Sperrbolzens hineinragen. An den 
beiden Enden des Spexrbolzens konnen Anschlage vorhanden 
sein, welche den Sperrbolzen gegen axiale Bewegung sichern. 

Es ist vorteilhaft, dass der Grundkorper in dem von der 
Schiebehulse umgebenen Bereich zwei parallele Abflachungen 
aufweist, auf denen zwei parallele Seitenwfinde der 
Schiebehulse aufliegen und dass die die zweite Fuhrungsbahn 
bildenden Aussparungen in diesen beiden parallelen 
Seitenwanden angeordnet sind. 

Vorteilhafter Weise ist auf dem Grundkorper eine Schutzkappe 
angeordnet, die einen Teil der Schiebehulse uberdeckt, wobei 
der von der Schutzkappe uberdeckte Bereich der Schiebehulse 
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mit einer Markierung versehen ist, die sichtbar macht, ob 
die Schiebehulse bei einem in die Auf nahmebohrung des 
Grundkdrpers eingesetzten Werkzeug ihre Ausgangsposition 
angenommen hat, die sie nur dann erreicht, wenn der 
Sperrbolzen in die Ausnehmung im Werkzeugschaf t richtig 
eingerastet ist. 

Es ist zweckmaMg, an die einen Teil der Schiebehulse 
uberdeckende Schutzkappe Anschlage fur beide in die 
Aussparungen der Schiebehulse hineinragenden Enden des 
Sperrbolzens anzuformen, urn den Sperrbolzen in seiner 
axialen Lage sicher zu halten. 

Zeichnung 

Anhand eines in der Zeichnung dargestellten 
Ausfiihrungsbeispiels wird nachfolgend die Erfindung naher 
erlautert. Es zeigen: 

Figur 1 einen Langsschnitt durch einen Werkzeughalter einer 
Handwerkzeugmaschine und 

Figur 2 einen Querschnitt A-A durch die Werkzeughalterung . 

Beschreibung eines Ausf uhrungsbeispiels 

In der Figur 1 ist ein Langsschnitt durch einen 
Werkzeughalter 1 dargestellt, der einen Grundkorper 3 mit 
einer Auf nahmebohrung 5 fur ein Werkzeug 1, z. B. einen 
Bohrer oder einen Meifcel,. aufweist. Der Grundkorper 3 ist an 
seinem der Einf uhrungsbf fnung far das Werkzeug 7 
gegenuberliegenden Ende raittels mehrerer am Umfang 
verteilter Bolzen 9 mit einem ausschnittsweise dargestellten 
Hammer rohr 11 einer Handwerkzeugmaschine verkeilt. Die 
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Handwerkzeugmaschine kann ein axial bewegliches Hainmerrohr 
11, in dem ein Schlagbolzen 13 gelagert ist, und einen 
Drehantrieb fUr das Hammerrohr 11 besitzen. Bei der 
Darstellung in der Figur 1 ist oberhalb der Langsachse das 
Hammerrohr 11 im Arbeitsmodus dargestellt und unterhalb der 
Langsachse im Leerlaufmodus . Arbeitsmodus bedeutet, dass das 
Werkzeug 7 auf den zu bearbeitenden Gegenstand aufgesetzt 
ist und dabei das Hammerrohr 11 durch den Druck des 
Werkzeugs 7 auf den Schlagbolzen 13 in Richtung der Maschine 
zuruckgeschoben wird. Im Leerlaufmodus iibt das Werkzeug 7 
keinen Druck auf den Schlagbolzen 13 aus, weshalb das 
Hammerrohr 11 in Richtung des Werkzeughalters nach vorn 
verschoben ist. 

Bei dem in der Figur 1 dargestellten Ausf uhrungsbeispiel ist 
im vorderen Bereich des GrundkSrpers 3 die Auf nahmebohrung 5 
als Mehrkantfiihrung (z. B. Sechskantf uhrung) 15 ausgefiihrt. 
Zusatzlich kann das Hammerrohr 17 an seiner Innenseite mit 
einem Keilwellenprof il 17 versehen sein. Der Werkzeughalter 
1 ist damit geeignet, sowohl einen MeiBel z. B.mit einem 
.Sechskantprofil als auch einen Bohrer aufzunehmen, der zur 
Drehmitnahme an seinem Schaftende ein Keilwellenprof il 
aufweist . 

Zur automatischen Verriegelung eines in die 
Aufnahmebohrung 5 des Grundkorpers 3 eingesteckten 
Werkzeugs 7 ist dieses in seinem Schaft mit mindestens einer 
in axialer Richtung begrenzten Ausnehmung 19 versehen, in 
die ein in den GrundkSrper 3 eingesetzter 
Verriegelungskorper 21 einrasten kann. Es konnen im 
Grundkorper 3 auch mehr als nur ein Verriegelungskorper 21 
gelagert sein. Dementsprechend sind entweder mehrere 
Ausnehmungen 19 am Umfang des Werkzeugschaf ts erf orderlich, 
Oder es kann auch eine Ausnehmung 19 den Werkzeugschaf t uber 
den gesamten Umfang umlaufen. 
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Zur Ver- bzw. Entriegelung eines in die Auf nahmebohrung 5 
des Grundkorpers 3 eingefuhrten Werkzeugs 7 ist auf den 
Grundkorper 3 eine von Hand betatigbare Schiebehiilse 23 
aufgesetzt. Und zwar ist der Grundkorper 3 im Bereich des 
darin gelagerten Verriegelungskorpers 21 an seinem 
Auftenumfang mit einer Gleitflache 25 versehen, auf der die 
Schiebehiilse 23 aufliegt und in Richtung der Langsachse des 
Werkzeughalters 1 verschiebbar ist. 

Die mit dem Verriegelungskorper 21 in Wirkverbindung 
stehende Schiebehiilse 23 hat an seinem auf der Gleitflache 
25 des Grundkorpers 3 aufliegenden Ende* einen Anschlag, der 
von einer ebenfalls auf dem Grundkorper aufgesetzten 
Schutzkappe 27 gebildet wird, welche mit einem 
Sicherungsring 29 gegen axiale Verschiebung auf dem 
Grundkbrper 3 fixiert ist. 

Die Schiebehiilse 23 ist in axialer Richtung federnd 
gelagert. Dazu ist auf den Grundkorper 3 z. B. eine 
Druckfeder 31 gesetzt, deren eines Ende sich an der 
Schiebehiilse 23 abstiitzt, und zwar an dem Ende der 
Schiebehiilse, welches seinen Anschlag an der Schutzkappe 27 
hat. Das andere Ende der Druckfeder 31 liegt an einem auf 
dem Grundkorper 3 fixierten Widerlager 33 an. Dieses 
Widerlager 33 hat vorzugsweise die Form einer den 
Grundkorper 3 ringfSrmig umgebenden Scheibe, auf deren 
aufteren Rand das der Schutzkappe 27 gegenuberliegende Ende 
der SchiebehUlse 23 aufliegt. Somit bildet das Widerlager 33 
zusammen mit der Schiebehiilse 23 gleichzeitig eine 
Staubabdichtung fur den Raum, in dem sich die Druckfeder 31 
bef indet . 

Der Verriegelungskorper 21 hat die Form eines quer zur 
LSngsachsrichtung des Werkzeughalters sich erstreckenden 



WO 02/062534 



7 - 



PCT/DE02/00053 



Bolzens mit Kreisquerschnitt , der nachfolgend als 
Sperrbolzen 21 bezeichnet wird. Der sich quer zur Langsachse 
des Grundkorpers 3 erstreckende Sperrbolzen 21 ist in zwei 
Fuhrungsbahnen 35 und 37 gelagert. Die erste Fuhrungsbahn 35 
ist in den Grundk6rper 3 eingelassen und verlauft in 
Verschieberichtung der SchiebehUlse 23 aus der 
Aufnahmebohrung 5 des Grundkorpers 3 heraus schrag nach 
auAen. Das bedeutet, dass diese erste Fuhrungsbahn 35 dem 
Sperrbolzen 21 eine Bewegung in axialer und in radialer 
Richtung relativ zur Langsachse des Werkzeughalters 1 
ermoglicht. Die zweite Fuhrungsbahn 37, in der der 
Sperrbolzen 21 ebenfalls bewegbar gelagert ist, ist in die 
SchiebehUlse 23 eingelassen. Diese zweite Fuhrungsbahn 37 
ist ebenfalls an den Durchmesser des Sperrbolzens 21 
angepasst und erstreckt sich rein in radialer Richtung aus 
der Aufnahmebohrung 5 des Grundkorpers 3 heraus nach aufien. 
Beide Fuhrungsbahnen 35 und 37 sind also so zueinander 
angeordnet, dass der Sperrbolzen 21 sich gleichzeitig in 
beiden Fuhrungsbahnen 35, 37 bewegen kann. Der in der 
Figur 1 kreuzschraf f ierte Bereich 39 des Grundkorpers 3, in 
dem sich die Fuhrungsbahn 35 fur den Sperrbolzen 21 
befindet, weist eine starkere radiale Ausdehnung als der 
ubrige Teil des Grundkorpers 3 auf . Dadurch ist die 
Fuhrungsbahn 35 vollstSndig von Material umgeben, um dem 
Grundkorper 3 im Bereich des Sperrbolzens 21 eine moglichst 
hohe Stabilitat zu verleihen. 

Um die Geometrien des Grundk6rpers 3 und der .SchiebehUlse 23 
im Verriegelungsbereich zu verdeutlichen, ist in der Figur 2 
ein Querschnitt A-A durch den Werkzeughalter 1 . dargestellt . 
In der Figur 2 ist zu sehen, dass der Grundk6rper 3 im 
Bereich 39 zwei parallel zueinander verlaufende Abflachungen 
41 und 43 aufweist. An die SchiebehUlse 23 sind zwei 
parallel zueinander verlaufende Seitenwande 45 und 47 
angeformt, die auf den zuvor erwahnten Abflachungen 41 und 
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43 am Grundkorper 3 aufliegen. Durch diese Anordnung erhalt 
die Schiebehulse 23 eine definierte Position auf dem 
Grundkorper 3 und es entsteht eine Drehmitnahme fUr die 
Schiebehulse 23 mit dem sich drehenden Grundkorper 3. Der 
Sperrbolzen 21 ragt mit seinen beiden Enden Uber die erste 
Fuhrungsbahn 35 in dem durch die beiden Abflachungen 41 und 
43 begrenzten Grundkorper 3 hinaus . Die Uber die erste 
Ftihrungsbahn 35 im Grundkorper 3 hinausragenden Enden des 
Sperrbolzens 21 erstrecken sich in Aussparungen 49 und 51 in 
den beiden Seitenwanden 45 und 47 der Schiebehulse 23 
hinein. Diese beiden Aussparungen 49 und 51 bilden die 
zweite Ftihrungsbahn 37 fUr den Sperrbolzen 21. Damit der 
Sperrbolzen 21 nicht aus den beiden Fuhrungsbahnen 35 und 37 
in Richtung seiner Langsachse herausrutschen kann, sind zu 
beiden Enden des Sperrbolzens 21 Anschlage 53 und 55 
vorgesehen, die sich seitlich der Aussparungen 49 und 51 
erstrecken. Bei dem in der Figur 2 dargestellten 
AusfUhrungsbeispiel sind die Anschlage 53 und 55 an der 
Schutzkappe 27 angeformt, welche die Schiebehulse 23 
teilweise Uberdeckt . 

Nachfolgend wird die Funktionsweise der automatischen 
Werkzeugverriegelung beschrieben. Wird ein Werkzeug 7 mit 
seinem Schaft in die Auf nahmebohrung 5 des Grundkbrpers 3 
eingefUhrt, so schi.ebt das Schaftende den Sperrbolzen 21 in 
die schrag verlaufende erste Ftihrungsbahn 35 und 
gleichzeitig radial nach auiien in die zweite Fuhrungsbahn 37 
der Schiebehulse 23, wobei diese gegen die Federkraft der 
Druckfeder 31 axial in Richtung des Gehauses 57 der 
Handwerkzeugmaschine verschoben wird. Sobald nun die 
Ausnehmung 19 im Werkzeugschaf t den Sperrbolzen 21 
Uberstreicht, wird dieser aufgrund der Federkraft von der 
Schiebehulse 23 aus der ersten Fuhrungsbahn 35 und 
gleichzeitig aus der zweiten Fuhrungsbahn 37 der 
Schiebehulse 23 heraus in die Ausnehmung 19 des 
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Werkzeugschafts hineingedruckt . Die Schiebehulse 23 weicht 
dabei in ihre Ausgangsposition zum Anschlag an die 
Schutzkappe 27 zurilck. Soil nun das Werkzeug 7 wieder 
entriegelt werden, muss die Schiebehulse 23 von Hand gegen 
die Federkraft zum Gehause 57 der Maschine zuruckgeschoben 
werden, wbdurch der Sperrbolzen 21 wieder tiber die 
Fiihrungsbahnen 35 und 37 aus der Ausnehmung 19 im 
Werkzeugschaft herausfahrt und dann das Werkzeug 7 aus der 
Aufnahmebohrung 5 des Grundkorpers 3 herausgezogen werden 



kann. 



Es ist vorteilhaft, wenn der von der Schutzkappe 27 
uberdeckte Bereich 59 der Schiebehulse 23 mit einer 
Markierung (z. B . Farbmarkierung) versehen wird. Diese 
Markierung macht namlich sichtbar, ob die Schiebehulse 23 
bei einem in die Aufnahmebohrung 5 des Grundkorpers 3 
eingesetzten Werkzeug 7 ihre Ausgangsposition angenommen 
hat, die sie namlich nur dann erreicht, wenn der 
Sperrbolzen 21 in die Ausnehmung 19 im Werkzeugschaft 
richtig eingerastet ist. Sollte das Werkzeug falsch in den 
Werkzeughalter 1 eingesetzt worden sein, wird die Markierung 
auf der Schiebehulse 23 sichtbar sein und dem Benutzer der 
Handwerkzeugmaschine deutlich machen, dass er das Werkzeug 7 
nicht korrekt in den Werkzeughalter 1 eingesetzt hat. Auf 
der Schutzkappe 27 und/oder der Schiebehulse 23 kann auch 
ein Pictogramm aufgebracht sein, das verdeutlicht, ob die 
Schiebehulse 23 bei eingesetzteem Werkzeug ihre richtige 
Position eingenommen hat. 
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Anspruche 

1. Werkzeughalter fiir eine Handwerkzeugmas chine - 

insbesondere Bohr- und/oder Meifcelhammer welcher 
schlagend und/oder drehend antreibbar ist und einen 
Grundkorper (3) mit einer Auf nahraebohrung (5) fiir einen 
Werkzeugschaft (7) mit mindestens einer Ausnehmung (19) 
aufweist, wobei im Grundkorper (3) mindestens ein in die 
Ausnehmung (19) des Werkzeugschaf ts (7) einrastbarer 
Verriegelungsk6rper (21) radial verschiebbar gelagert 
ist, der mit einer in axialer Richtung federnd 
gelagerten Schiebehiilse (23) in Wirkverbindung steht, so 
dass bei einer Bewegung der Schiebehiilse (23) gegen die 
Federkraft der Verriegelungskbrper (21) aus der 
Aufnahmebohrung (5) heraus ausweicht, dadurch 
gekennzeichnet, 

- dass der Verriegelungskorper ein quer zur Langsachse 
des Grundkorpers (3) sich erstreckender Sperrbolzen (21) 
ist, 

- dass eine erste Fuhrungsbahn (35) fiir den Sperrbolzen 
(21) im Grundkorper (3) eingelassen ist, welche in 
Verschiebungsrichtung der Schiebehiilse (23) aus der 
Aufnahmebohrung (5) heraus schrag nach auBen verlauft, 

- dass in der Schiebehiilse (23) eine zweite Fuhrungsbahn 
(37) fur den Sperrbolzen (21) eingelassen ist, die 
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radial aus der Auf nahmebohrung (5) heraus nach aufcen 
verlauft 

- und dass beide Fuhrungsbahnen (35, 37) so zueinander 
angeordnet sind, dass bei einer Bewegung der 
SchiebehUlse (23) gegen die Federkraft der Sperrbolzen 
(21) gleichzeitig in der ersten Ftihrungsbahn (35) und in 
der zweiten Ftihrungsbahn (37) nach auiien gleitet. 

2. Werkzeughalter nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet , 
dass auf dem Grundkorper (3) ein Widerlager (33) fur 
eine auf die Schiebehiilse (23) einwirkende Druckfeder 
(31) fixiert ist und dass das Widerlager (33) eine 
radiale Sttitze fiir die Schiebehiilse (23) bildet. 

3. Werkzeughalter nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, 
dass das Widerlager (33) den Grundkorper (3) ringformig 
umschlieJit . 

4. Werkzeughalter nach Anspruch l f dadurch gekennzeichnet, 
dass die auf dem Grundkorper (3) axial verschiebbar 
gelagerte Schiebehiilse (23) in zwei einander 
gegeniiberliegenden Seitenwanden (45, 47) Aussparungen 
(49, 51) aufweist, welche die zweite Ftihrungsbahn (37) 
fur den Sperrbolzen (21) bilden und in die die beiden 
Enden des Sperrbolzens (21) hineinragen. 

5. Werkzeughalter nach einem der Anspriiche 1 oder 4, dadurch 
gekennzeichnet, dass an beiden Enden des Sperrbolzens 
(21) Anschlage (53, 55) vorhanden sind, welche den 
Sperrbolzen (21) gegen axiale Bewegungen sichern. 

6. Werkzeughalter nach einem der Anspruche 1 oder 4, dadurch 
gekennzeichnet, dass der Grundkorper (3) in dem von der 
Schiebehiilse (23) umgebenen Bereich zwei parallele 
Abflachungen (41, 43) aufweist, auf denen zwei parallele 
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Seitenwande (45, 47) der Schiebehiilse (23) aufliegen und 
dass die die zweite Ftihrungsbahn (37) bildenden 
Aussparungen (49, 51) in diesen beiden parallelen 
Seitenwanden (45, 47) angeordnet sind. 

7. Werkzeughalter nach einem der vorhergehenden Anspriiche, 
dadurch gekennzeichnet , dass auf dem Grundkorper (3) 
eine Schutzkappe (27) angeordnet ist, die einen Teil der 
Schiebehiilse (23) uberdeckt und dass der von der 
Schutzkappe (27) iiberdeckte Bereich (59) der 
Schiebehiilse (23) mit einer Markierung versehen ist, die 
sichtbar macht, ob die Schiebehiilse (23) bei einem in 
die Auf nahmeboh rung (5) des Grundk5rpers (3) 
eingesetzten Werkzeug (7) ihre Ausgangsposition 
angenommen hat, die sie nur dann erreicht, wenn der 
Sperrbolzen (21) in die Ausnehmung (19) im 
Werkzeugschaf t (7) richtig eingerastet ist. 

8. Werkzeughalter nach einem der vorhergehenden Anspriiche, 
dadurch gekennzeichnet, dass an die einen Teil der 
Schiebehulse (23) iiberdeckende Schutzkappe (27) 
Anschlage (53, 55) fur beide in die Aussparungen (49, 
51) der Schiebehulse (23) hineinragenden Enden des 
Sperrbolzens (21) angeformt sind. 
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ERSATZBLATT (REGEL 26) 



